RoMed
-’/ Kliniken

Projekt: ,,Robotik in der Pflege” am RoMed Klinikum Rosenheim

Technische
Hochschule
Rosenheim

Tachrical Univarsity of Appilad Sclenoas

Technische Daten:

120cm grof, 28kg schwer

LED's an Kopf, Augen, Schultern, Ohren

Drei omnidirektionale Rollen miteiner
Geschwindigkeitvon 3km/h
Anti-Kollisions-System mit einer 30-Kamera

Projektverlauf:

{Innolab Miinchen und RoMed
Kliniloum)

— Viorhaben: humanoider
Roboter Pepper wind dem
Roied m 1 lahr lang zur
verfiigung gestelt

Y
k

pflegerischen Akutves

5d

: Erforschung des
hen Mutzens in des

rpunktbensich

ook e b

Unterstltzung durch Pepper bei:

— Aphasie-Ubungen beineurclogischen
Sprachdefiziten

- Informationsplattform mit Daten zur Station

= Erreichharkeit der Seelsorge
= Offnungszeiten desKiosks

= Tic-Tac-Toe Spiel zur kognitiven Forderung

— Robotertanz zur Mohilisation
- Meditationsgeschichten

und Gesichtserfassung

Zwei Lautsprecherund vier omnidirektionale
Mikrofone am Kopf

WLAMN-, Ethernet-, USB- und Bluetooth-
Anschluss

Akkulaufzeit betragt 12 Stunden

Erfahrungswerte:

Neurologie

Kick-Off [Movember 2023):
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Inteme Stellenausschreibung:
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{Entspannungsreise, Gerdusche,
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- Pepper-Parkplatz: Finden eines
geschiitzten Platzes auf Station

- Abholung Pepper aus
Miinchen
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Ansprechpartner:innen

Pflegedirektion: Judith Hantl-Merget (pflegedirektion@ro-med.de)

Projektleitung: ~ Simon Kitzeder (simon.kitzeder@ro-med.de)

Postererstellung: Cora Brockhagen (cora.brockhagen@stud.th-rosenheim.de)
Marie Klotzsche (marie.klotzsche@stud.th-rosenheim.de)

Verleihung Young
Innovation Contest
2023

in=aty von Robotik

Projektende (September 2023):

- Hoher Erfahrungswert fiir zukiinftige
Etablierung von Robotik im RoMed Klinikum
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